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Cil prednasky

Pfredstavit parametry simula¢niho programu Plant Simulation 16.
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Struktura prednasky

Zakladni menu PS.
Typy souboru, automatické ukladani.

Vychozi nastaveni PS:
Jednotky, modelovani, ikony.

Grafika PS:

Editor ikon, animace ikon, vytvafeni dopravniku.

Atributy.
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. A= SKODA AUTO Vysoka kola
Menu Flle Recent Files
1 1. cviko.spp =
HPNT N s z , 2 Modell.spp -
Menu ,File” slouzi pro zakladni operace se o N
3 7. cviko.spp
souborem modelu: ZavFeni modelu
OteVI’ rén | . Naposledy oteviené soubory
L, Ulozeni modelu
Zavirani.
Ukladanl g Teamcenter 4
Dale zde mUzeme: O

N Compare Model Files

Spravovat nastaveni aktualniho
modelu i parametrt celého PS

Sdileni modelu

A% . . Nastaveni 7— e ,
Vytvaret SOUbory SpUStItelne bez sifrovani modelu ot

aktualniho modelu | 7=

Zakladni iﬁ_f Preferences
parametry PS r=

Napovéda

licence PS (prezentacéni ucely). Nastaveni 2\ Model Settings

Ukonceni PS
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o - ’ SKODA AUTO Vysoka gkola
Typy souboru — otevieni modelu

Otevreni existujiciho souboru probiha prostfednictvim volby ,Open® v menu ,File® (1).
Plant Simulation standardné pracuje se soubory typu *.spp (2).

Umi rovnéz pracovat se soubory typu *.bak (2).

File I Oteviit
j New Recent Files &« v 4 « 6, semestr > Simulace LGA * Cviceni v &) O Prohledat: Cviceni
, 1 1. cviko.spp +H
Uspofadat = Nova sloZka 1= « [N
l Open I 2 Modell.spp = ° e
- Nazev Typ Velikost
37 cvik.spp 5 Rychly piistup
[!] 1. cvigeni.spp Plant Simulation ... 426 kB
@ OneDrive - SKODA AUTO 8§ 2. cvigenispp Plant Simulation ... 438 kB
= Tento pocitat [H] 3. cvicenispp Plant Simulation ... 451 kB
[’] 4. cviceni.spp Plant Simulation ... 426 kB
@ sit [H] 5. cviéenispp Plant Simulation ... 793 kB
[H] 7. cvicenispp Plant Simulation ... 856 kB
&, Teamcenter [H] 8. cvicenispp Plant Simulation ... 825 kB
[H] 9. cviceni.spp Plant Simulation ... 521 kB
[H] 6. cviceni.spp Plant Simulation ... 1288 kB
S‘S Share »
Nazev souboru:; | Model Files (*spp)
; Model Files (*spp)
%— | Options » Object and Library Files (*.psobj; *lib)
Backup Files (*.bak)
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Typy souborti — ulozeni modelu

UloZeni modelu se provadi pres tlacitka (1) nebo
ve standardnim menu:

File — Save Model.
File — Save Model As.

Window

Pfi prvnim ulozeni modelu vytvofi Plant Simulation soubor
S pfiponou *.spp. lcons

. .y v , v Event Controller Animation
Poté uklada PS veskeré zmény modelu do tohoto souboru

(*.spp), souCasné prejmenuje PS pfedchozi uloZzenou verzi
tohoto souboru do zalozniho souboru s pfriponou
*.spp.bak.
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Automatické ukladani soubort

V PS neexistuje prima moznost nastaveni automatickeho
ukladani souboru po uplynuti néjaké prednastavené doby
(tedy pfimo v samotném PS pfi jeho béhu).

Zalohovani je nutné provadét manualné prabézné —
nezapominat na to!!!

Nebo muize ¢aste¢né pomoci tato neprima volba:

Ve vlastnostech zastupce, z kterého se spousti
Plant Simulation (zfejmé na pracovni plose) je
mozné nastavit automaticke ukladani v ur€itém
uzivatelem definovaném ¢asovém intervalu.

Staci zapsat za cestu k *.exe souboru toto:

-a  (syntaxe pro auto-save). -a 1:00

1:00 (syntaxe pro definovani doby mezi
ukladanim — v tomto pfipadé jde o 1 minutu).

Poditadova simulace logistickych procesd, SAVS, Jan Fabry, 15.03.2023

@#® Plant Simulation 16 - viastnosti

Pfedchozi verze
Kompatibilita

Zabezpeleni Padrobnost

Obecné Zastupce

N} Plant Simulaton 16
r

Typ cile Aplikace

Umisténi cile:  Plant Simulation|

Cil: "Plant Simulation\PlantSimulation exe"-a 1:.00

Spustitv

Kldvesova Fadné
zkatka:

Spustit nim okné i
Komentaf: Starts Plant Simulation with the license type you selec

it umisténi souboru Zménit ikonu Upfesnit. .
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) ; ; SKODA AUTO Vysoka skola
Vychozi nastaveni — General
V menu ,File” pod ,Preferences” I1ze provést rizna Hiziziziize ? X
nastaveni CelehO prOQramU PS IGeneraII Simulation  Units  User Interface Editor 2D 3D License
V zélozce ,General” Ize mimo jiné nastavit jazyk Q”“"‘"
modelu (mozZna je angliétina, némdcina ... japonstina) Model language: Englsh :
a éasovy formét (12 nebo 24 hOdln) (1) Date and time format: |m"_.rfmmj’dd 24 hour A
Model saving history: Mone -
Umoznuje také nastaveni povolit nebo zakazat
automatické napojovani objektt konektory (2). - Visualization Connector seftings
(12D only Connect objects automatically
() 3D only Positioning: Angle-dependent =

(®) Ask each time

[ | Create backup files with time stamp

Libraries directories: ‘ |

{ Additional libraries

Pocitacova simulace logistickych procest, SAVS, Jan Fabry, 15.03.2023 8
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Vychozi nastaveni — Units

V zalozce ,Units” Ize nastavit jednotky hmotnosti,
ménu, rychlosti, zrychleni a délky (1).

Je mozné téz individualné ménit casovou osu (2).

Pocitacova simulace logistickych procest, SAVS, Jan Fabry, 15.03.2023

SKODA AUTO Vysoka skola
Preferences ? x
General Simulation I Units IUser Interface Editor 2D 3D License
n Units | Daylight saving time
Mass: |kg -
Currency: | KE -
Month  Week Day Hour
Speed: |rr1fs (mps) -~
Start: |3 o e S 2
Acceleration: |m,"s2 (mps2) = S | | | | | |
Length: |m - End: |1EI : |_1 |: |Ij |3 |
1= 1 m -
Time scale
Time scale 1.000000 Transfer if: | 24 | . |EU | :| 50 |
9
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. . . SKODA AUTO Vysoka skola
Vychozi nastaveni — 2D
V zalozce ,2D" Ize provést rizna nastaveni Preferences 2 X
ZObrazovanl prO sit. General Simulation Units User Interface  Editor § 2D ) 3D License
Tato nastaveni Ize zménit také individualné v siti -~ Frame settings
samotné [v|:Show object names: [ | Show object borders
[ | Show MU names Show connections
[ | show object labels Show comments
Show display panels Show grid
[ | Show predecessors [ ] Show successors
Select objects Frame grid spacing
{ [ | Ignore transparent area ‘ Horizontal: [pixels]
Vertical: [pixels]
BTN | cancel

10
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Symboly aikony
V menu ,lcons” konkrétni sité je mozné ménit polohu, orientaci a velikost objektu i jejich ikon.
Pro spravnou funkci je ale nutné, aby byl dany objekt v siti aktivovan (vybran).
File Home Debugger Window General Vector Graphics ) Find a Command
- o b4 ¥ [ 3 T
« > A SSEAER NMHN B G
Previous MNext Mirror Mirror Rotate Reset Align | Bring to Send | Double Original Half Inherit Inherit Size/
Horizontally Vertically to Grid | Front to Back Size Size Size Position Orientation
General Orientation Actions Size Inheritance
Class Library v+ 0 X Toolbox
/%BESiS Material Flow | Fluids ~ Resources Information Flow WUser Interface Mobile Units User Objects
| MaterialFlow o B s [ ey B e | = o B e Il |
Fids \ =D E Y b ool =S B [ e bk

Resources

InformationFlow
Userlnterface
MUs
UserObjects
Tools

-1 Models

-5~ - - - - - -

Station
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Nazvy a etikety objektu
Kazdy objekt musi mit nazev (Name) a muze mit etiketu (Label).

Zobrazenim etiket a skrytim nazvu Ize u urcitych objektd popisky zobrazit, u jinych naopak skryt, coz
napomaha prehlednosti modelu.

TX FHEMPE G- Frame oName.spp - Tecnomatix Plant Simulation 16 - [Models.Model TX THEMP»@- Frame NoName.spp - Tecnomatix Plant Simulation 16 - [ModelsModel (175%)]
File IS Dcbugger  Window  General  lons  Vector Graphics Q  Find a Command _ Home  Debugger  Window lcons  Vector Graphics Q finda Command
P e » “"ﬂ ‘ ® g’ Em C 3 4 ocut | Select Al = T M Controls @ gﬁ ¢ 7 }g ] e o) § . S risbon s - - =
:._) N E o E[ l
3D &) 2 Copy | =fRename ) I Observers = - ﬁ-'qj — NN N ’jj #81 Contert Menu - EEE '_\E
Open - 4ﬂ + | MUsand Open  Open Open Open Paste s Icons  Display 3D " ~ Attributes Statistics| Structure Inhg Print  Find | Unconnected No Length | Zoom Original Zoom | Scaling Representation Shift Background Replacement bnnections Comments Grid  More
lons | Location Orign Class 2D/3D | v /% Delete | ¥ Delete MUs Panel | Properties | L& User-defined | ‘Nietids Report Object | Objects  Transfer In Sze Out | Factor Calendar - Mode™ | Structure -
Event Controller Animation Navigate Edit Objects Actions Show Zoom Settings View Options WU N
Class Library v & X Toolbox Class Library v B X Toolbox +  Object Labels
At Basis Materizl Flow | Fluids  Resources Information Flow User Interface Mobile Units User Objects Tools A Basis Material Flow | Fluids ~ Resources Information Flow User Interface Mobile Units User Objects Toals " Display Panels
MaterialFlow F o M) fel et o — - B« MaterialFlow — g1 e e — /e —_ - Pred
) A o>a C_j » | CEb %k 75 vb (@ [ Gus oeo FEE > EE == O f— C_) C E — ﬁl O BO redecessors
Fluids g > I I :}‘ 2 - 1 l=l=l | Igl. — Adl— il Fluids ~ g ’ I-’ -'I »I_‘.+ ’[|_|=P ’I—IE 'I—IE o7 i I—l“ I—l. = § avl— =I2 Successors
Resources Rename ? b3

Resources
InformationFlow

InformationFlow Object Borders

UserInterface

UserObjects EventController Objects
Taools

-!_ -Cancel
Models

Models

£ Model (5/80) — f 1 I : £ Model (5/80) — — — 1
£ Modell (5/80) | - e —+ k- 2 Model1 (5/80) oEg-———— o[-
= E = | —] l:||—| —_— |:|I—| i
Lisovna Sklad1 Svafovna Sklad2 Lakovna

Lisovna Svafovna Lakovna

o & A gE . 12
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Editor ikon - pouziti

Editor ikon umoziuje grafickou vizualizaci objektu prostfednictvim zvolenych obrazku a jejich animaci.

Pro zobrazeni témér vSech objektll v modelu Ize pouzit jakékoli dalsi viastni ikony, nejen ty pfednastavené. U objektl
materialového toku, MUs a siti Ize kromé toho definovat téz animacni body, popf. linie pro vizualizaci MUs na danych

objektech.

Je mozné téz pouzit obrazky na pozadi siteé. MUzeme pouzit napf. layout néjaké vyrobni haly, ktery pfevedeme do
podoby kompatibilni s Plant Simulation a vloZzime ho na pozadi. Jednotlivé objekty modelu pak umistujeme presné
tak, jak jsou, popf. budou, orientovany ve skutecnosti. To je vyhodné zejména pfi modelovani délkové orientovanych

prvku.

v e o ¥ , 13
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vagr . . SKODA AUTO Vysoka skola
Vzhled modelu s uzitim editoru ikon
E-E;E-mu : y
Layout montazni [ —
= haly pouzity jako = |
._ﬂ_l yp ’){Jv i %Ilé
ik pozadi site Bt

SO0

= W
———

[===2

(Shmap

Vlozena sit’
rizeni
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Editor ikon

Editor ikon se otevie, po vyrani objektu, v zalozce ,Home” ikonou s nazvem ,Icons”.
Lze ponechat stavajici ikony a priradit libovolné mnozstvi dalsSich ikon, kde Ize ménit velikost atp.

Obrazek ikony je mozné bud' vytvorit, nebo vlozit soubor s obrazkem: File — Open (vybrat pozadovany soubor
kompatibilniho formatu - *.gif, *.bomp, *.ppm, *.dxf, *.dwg, *.ico) nebo pouzit funkcionalitu Drag&Drop a soubor do

kreslici plochy ,pretahnout®.
Number: 1/2 MName: Operational +| Current [

< || > RGE: 0, 128, 128
TX p id i-r.l e W @ = Frame |—|— CHHHHHHHHHAHHHHEHRHEEHHEHH
H H
Window General lcons Wector Graphics Q Find a Command |—|— = =
57 5 o J] [ = A6 Select Al = 17 . . m I
,.-. iy - 2 .| ]
W e IEI] Rename N m‘ . |_ =. ==‘
Open - MUs and Open Open Paste an lcons RDisplay N N
+ lcons Location 2D/3D - 57 Delete MUs Panel .|— u u
Event Controller Arnimation Nawvigate Edit .|_ H t H
T I
Class Library v & X Toolbox i m
H
H

1 "
ol
H,

, o ¥ , 15
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Presun
referencniho bodu

Kreslici nastroje (Cary, tvary,
vyplfiovani, guma)

’ . . P . SKODA AUTO Vysoka skola
Hlavni okno editoru ikon — zalozka ,,Edit“

Ulozeni zmén

NoNathe.spp - Tecnomatix Plant Simulation 16 - [Models.Modg.Station]

o X=VP BV

Debugger Window

ik R NN IIJ/ /&\\/\IO l:l @ <

@ Copy/Paste Area
& Paste Area

H Ex Overview | Zoom Zoom | Drawing Pick | Freehand Line Polyline Ellipse Rectangle Filled Fill - ol Reference | Delete Size  Transparent Inherit Apply
port In Out Color  Color Rectangle Area m heplace Lolor Point ¥ Changes
File Go To Zoom Actions Settings Inheritance | Apply

Toolbox

Material Flow | Fluids Resources Information Flow User Interface Mobile Units  User Objects Tools

Velikost =B b ERBEBCHHRBEEEOO-E® AL
. . /e MNumber: 1/2 Name: Operational [w] Current |:|
originalu ca.

Paleta barev
4 s Kreslici plocha

Transparentni aeeeE
barva i S Referenc¢ni bod

Aktualni barva
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Hlavni okno editoru ikon — zalozka ,,Animation*

Ulozeni zmén

Presun referen¢niho bodu

NoName.spp -

Home Debugger Window Elit Animation General Q  Find a Command ¢ -
i 1E1 J
m | 2]
Link Animation | Animation Inherit Apply
Events Numbers Changes

o

Mowve Delete
All

Go To Zoom Edit Settings Options | Inheritance | Apply

Overview | Zoom Zoom Peinty Line Polyline
In Out

Toolbox

Material Flow | Fluids Resources Information Flow User Interface Mobile Units  User Objects Tools

Y B WY e ppemiend — 4 AKtUaINE pouzivana
Poradi ikony

E)Number: 1/2 MName: | Operational - | Current Ikona

Listovani mezi
l_l Aktualni poloha

kurzoru

ruznymi ikonami

Animacni bod

L ITI

Pocitacova simulace logistickych procest, SAVS, Jan Fabry, 15.03.2023
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Animace sité

Vlastni ikonu lze pfifadit také siti. Zde je uveden pfiklad, kdy je v modelu jeden objekt Station nahrazen
samostatnou siti. V siti je pak ikoné s nazvem operational pfifazen obrazek.

Toolbox Toolbox Number: 1/2 Name: | Operational ¥ Current (]
Material Flow | Fluids Resources Information Flow User Interface Mobile Units  User Objects  Tools Material Flow | Fluids Resources Information Flow User Interface Mobile Units  User Objects Tools m < | > (81, 1)
VD F ) AR ERCHMmEEREOO—-E®H VoD E ) b A EEERCANMBEREOO~ gn
o X | |
/ ;_j [
" i [ [
] |
||
|
m
|
[ ]
|
- £2 - EG o -+ — — |
— = = — Entry Station Bt
Lisovna M Lakovna
Svafovna

Hlavni model Vnorena sit Editor ikon

v e o ¥ , 18
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Animace ikon

Pomoci animacnich bodu Ize vizualizovat pohyb MU i v ramci hierarchie siti (tedy u siti vloZzenych do jinych siti).

Tyto body predstavuji spojeni mezi ikonou a objektem, ktery lezi v dané siti. MUs, které pfi simulacnim béhu jsou
momentalné na daném objektu, se objevi na pfisluSném animacnim bodé ikony.

Podle typu objektu Ize pfifadit i animacni pfimky.

Nastaveni animacnich bodu/pfimek se provadi v zaloZzce ,Animation” v editoru ikon.

Animaénl’ bOdy IZe pFIFadlt pouze ObJektljm t‘ﬁd File Home Debugger Window Edit Animation General ¢ Find a Command

e |\ A X[, i E Vv

Material Flow | Fluids Resources Information Flow User Interface  Maobile Units UserOl:gects Tools
Animation Inherit Apply

A == 5 - ».»»{ B + ==5| oon “. = . == Overview | Zoom Zoom Point  Line Polyline § Move Delete Link
ﬁj g > | I =]+ E &C H EF EE' OO In Out All Numbers Changes

@ Go To Zoom Edit Settings Options | Inheritance | Apply
o o g Propojeni s objektem
[ —%—DH—|-MH— +-+.::— -+ |
II\:I —
Lisovna Lakovna
Svafovna

Pocitacova simulace logistickych procest, SAVS, Jan Fabry, 15.03.2023 9
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Postup pro vytvoreni jednoduché animace ikony
Nejprve je nutné aktivovat néjaky animacni nastroj, napf. pridani animacniho bodu.
Poté klikneme na pozadovane misto vlozeni na ikoné, kde chceme, aby animace byla viditelna.
File Home Debugger Window Edit Animation ¢ Find a Comr /‘ﬂmﬁ :Zn;e” om0
1}

B e &

Cverview | Zoom  Zoom
In Cut

INE R

Point  JLine Polyline | Maove Delete Link Apimation | Animation Inherit
All Events Numbers

Go To Zoom Edit Settings Options | Inheritan

I-. lll—|—|Il—[—|l
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Postup pro vytvoreni jednoduché animace ikony

Aktivujeme nastroj propojeni animacniho bodu. Klikneme na animacni bod, tim se automaticky otevre sit, pro kterou
ikonu upravujeme.

Klikneme na animovanou stanici (Station). Pokud bychom v siti méli vice stanic, mohli bychom tento postup opakovat
pro dalSi stanice.

Ujistime se, Ze je aktivovano pole Current (tzn., Ze dana ikona bude pouzita). Je mozné zmenit i nazev ikony.

VSechny zmeény je nutné ulozit pomoci - Apply Changes.
Number: 1/2 Name: [+/] Current 0 Toolbox
DEbUggEr WI-ndDW Edi‘t ,-':l.'nima‘tiﬂﬂ m m (105, 1) | Material Flow | Fluids  Resources _Information Flow User Interface Mobile Units User Objects Tools
| | |
|

e By b o B EHmMmEERIES )=
+ \ A .g—* ?< ?*'1 -

Point  Line Polyline| Move Delete Link Animation | Animat
All Events Numb = =1
o . . u, b =g
Edit Settings Optiof iy IS:TI I o

Pocitacova simulace logistickych procest, SAVS, Jan Fabry, 15.03.2023 2
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Editor ikon — dopliujici informace

Pokud vytvarime vlastni ikony (nevkladame Zadné hotové obrazky) pouzivame kreslici nastroje na nastrojove listé
v menu editoru. Mizeme kreslit volné, pfimky, lomené pfrimky, elipsy, obdélniky, plné obdélniky, mizeme
vypliovat oblasti barvou, nebo oblasti kopirovat a vkladat jejich kopie.

Pipeta - tento nastroj pouzivame k vybéru barvy z kreslici plochy, aktivni barva bude pak barva vybrana na ploSe.

Referencni bod se pouziva pro urceni pozice dané pouzité ikony objektu v siti a ke znazornéni MUs na tomto
objektu (priklad - pfi animaci se kryje referenéni bod Station s referenénim bodem pohybujiciho se objektu, ktery
se momentalné v daném objektu nachazi. Defauliné lezi referencni bod v pozici 20x20 pixelt od levého horniho
okraje ikony.

v e o ¥ , 22
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Editor ikon — dopliujici informace
Transparentni barva - pouzijeme-li v ploSe ikony transparentni barvu, znamena to, ze v tomto misté bude ikona
,Pruhledna® a bude vidét pozadi sit€, do které je dany objekt vlozen.
Aktualné pouzita ikona ma aktivované poli¢ko Current.
Maximalni velikost ikony je 4000x4000 pixeld.
Pokud pojmenujeme ikonu nazvem background, pouzije se tento obrazek jako pozadi sité.
Pouzivani uzivatelsky definovanych ikon a jejich animaci zpomaluje beh simulace.

Maji-li ikony specialni nazvy, potom je mozné jejich automatické prepinani (working, setUp, no_Entry, failed, pause,
waiting).

Pokud nechcete, aby se ikony objektd ménily, je tfeba tyto ikony prejmenovat (nesmi mit zadny ze specialnich
nazvl) nebo vymazat.

v e o ¥ , 23
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Vytvareni dopravniku

Dopravniky lze velmi realisticky modelovat tim, ze vkladame do modelu posloupnost obloukl a rovnych usekud. Délka
se nastavi dle layoutu (podle vzdalenosti mezi dvéma body rastru - standardné je to 1 m).

Zavisi to ovSem na nastaveni zalozky Curve u tridy Conveyor v knihovne trid - zde musi byt zaskrtnuté poliCko Active.

.Models.Model2.Conveyor ? X

Obecné jsou délkové rozmeéery dany méeritkem site: zalozka ,General” —
Scaling Factor.

Navigate View Tools Tabs Help

Mame: | Conveyor O Failed Entrance locked O

Label: O |Planned - Exit locked O

Scaling Factor ur€uje, jaka je délka 1 pixelu. Implicitni nastaveni je 0,05 m.
Vzdalenost mezi liniemi rastru je 20 pixelU. Pak je vzdalenost mezi dvéma | Aubie fimes Felures Control Bt Siatstis Joore
body rastru 1 m. Nastavime-li Scaling Factor napf. na 0,5 m, pak bude :

Energy Cc 9 »

+| Rotate movables [

vzdalenost mezi dvéma rastrovymi liniemi 10 m. Pen width: 2 O  MTransferlength [

Color: - O Transparent O
Dale je na zalozce Curve mozné nastavit Sirku dopravniku, barvu, Sirku pen color: B 0 ceseneign: |l |Om
a barvu zakon&ovaci linie, zvolit, zda se pfi animaci MU budou otadet :‘ﬁ“”f“"e‘ o g .

v , v nimate every x-th pixel: Segments
podle sméru dopravniku Ci ne (Rotate MUs).
Nechceme-li délku prizpusobit layoutu, deaktivujeme volbu Transfer length.
Cancel Apply
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Vytvareni dopravniku

Rovné useky

Aktivovat dopravnik v Toolboxu (poté opét pustit levé tlaCitko na mysi).
Kliknout do sité na vychozi misto dopravniku.

Kazdy novy usek se vytvori dalSim kliknutim do site.

Klikneme-li pravou mysi do sité, ukonCime vytvareni dopravniku.

PTi taZeni Usekl dopravnikl se automaticky otevie okno Edit Parameters
of Curve, zde muzZeme zafixovat tangencialni uhel (napf. 90°

pro pohodiné vytvareni pravouhlych usekl) nebo délku jednotlivych usekl
(napf. 10 m — kazdé nové kliknuti prodlouzi délku dopravniku

pravé o 10 m) na pevné danou hodnotu.

Toolbox

Material Flow | Fluids Resources Information Flow User Interface Mobile Units User Objects Tools

v D E D b REBEBEBRCGHMMEBEERHEG O

EventContraller
<
nnnnnnnnnnnnnnn
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Arc segments

o] -

Anchor point height:

Abort

0.000

3.142
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m
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Line/Arc Parameters

fixed
fixed

fixed
| fined

| fixed
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SKODA AUTO Vysoka skola

Vytvareni dopravnikt

Oblouky
Oblouky vkladame tak, ze stiskneme tlaCitko CTRL a drzime ho stisknuté.
V okné Edit Parametrs of Curve je nyni aktivni spodni ¢ast Arc segments:
Lze nastavit tangencialni uhel

Urcit polomeér zakriveni.

Line segments

Nastavit delku oblouku — zobrazi se vypocitany stfedovy uhel.

0.000 | fined

Je-li objekt aktivni (,vybrany®), otevie se kliknutim pravou mysi 0000] m [ fed
kontextové menu, chceme-li, mizeme pfidat dal$i bod, vymazat
pOSlean' usek atp e Arc segments
» *Og P BEEBECHMEESHEOO—-E® S 7.616 | m fixed
é -43.261 | @ fixed
10.000 | m fixed
Anchor point height: 1'm
Abort
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SKODA AUTO Vysoka skola

Atributy

Models.Model2.Station

Kazdy objekt ma celou fadu standardnich atributu, jako napf. délka,
rychlost, Cas, kapacita, nazev ikony, Cislo ikony atp.

Mavigate View Tools Tabs Help

MName: O Failed Entrance locked O

Label: [0 |Planned - Exit locked O

Seznam standardnich atributd a metod Ize zobrazit pfes kontextové menu
objektu v knihovneé tfid pomoci pfikazu Show Attributes and Methods Times | Set-Up Fallres Controls Bt _Statistis Importer_Energy Ce ¢ >
nebo aktivovanim objektu a stisknutim tlacitka F8.

Processing time: Const = || 0:10 O
v o v , viwve v . ° viv . . v v, ~| Automatic processing O
Kromeé toho muze byt vétsSiné objektu prifazen libovolny pocet dalSich, N - e .
uzivatelem definovanych znakl — uzivatelsky definované atributy. Prace s | recoverytime:  [const -0 o
nlml Je pak Stejna’ Jako se Standardniml atrlbuty Recovery time starts: | When part enters - O
Cycle time: Const - |0 O
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SKODA AUTO Vysoka skola

Tabulka atributt

Atributy objektt zaCinaji v seznamu velkym pismenem a nabyvaji pfi béhu simulace néjakou hodnotu, na rozdil od metod.

Dvojitym kliknutim na fadek s atributem se otevfe dialog, v némz Ize hodnotu zménit nebo pfifadit. Tato funkcionalita neni
aktivni u vSech atributa.

Hodnota atributu Hodnota Je mozné tento

nebo argumentu zdédéna/nezdédéna Q atribut monitorovat?

Models.Model2.Station

ON BEAMEE

NEVAYY Datovy typ

. Name & Value Signature .
atrlbutu addObserver (AttributeName:string, ... atrlbutu

AssignedLockoutZones [] -> array
assignedWorkplaces [] ([Workplaces:table]) -=...
attributeWatchable (AttributeName:string) -...
AutomaticProcessing true v = boolean
AutomaticSetup true v = boolean
Availability 100.0 real
Capacity 1 v = integer
ChangePathCtrl VOID v method
childMo (Mointeger) -> object
Class MaterialFlow.St... -= object
closeDialog ([ApplyChanges:boolea...
closelmg (ApplyChanges:boolean...
connectAutomatically
ConnectCtrl VOID v method
ConstructorCtrl VOID v method
Cont VOID = -= object
contentsList [1 ([Contents:table]) -= any
Coordinate3D [13.75m, -8.5m... - array
CostingActive false v boolean
createdttr (NameOfUserDefinedAtt...

v v createlcon IconMame:string, Widt...

PocitaCova simulace logistickych procest, SAVS, Jan Fabry, 15.03.2023 Createln3d true v E,[omean ’ 28
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SKODA AUTO Vysoka gkola

Dekuji za pozornost

Jan Fabry
Katedra fizeni vyroby, logistiky a kvality

& @

WWW.SaVvs.CZ
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